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CORRECTION DEVOIR SURVEILLE

EXERCICE 1 .
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& Ona: f(zx)=2%sin(2z + 1) donc

f(x) = (2®sin(2z+1))
= (2%) sin (22 + 1) + 22 (sin (22 + 1))’
= 2xsin(2z +1)+22%cos (22 +1).

EXERCICE 2 .
Soit f la fonction définie par : f(x) = 2x/1 — x.

1. Déterminons Dy :
Ona:Dy={recR/ 1—-2>0t={reR/ <1} =]-00,1].

2. Calculons lim f(z):
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La courbe représentative de la fonction f admet une demi-tangente & gauche en A (1,0)

dérigé vers le haut.

4. Montrons que : (Vx € |—o0, 1),

f'(x) =

N

La fonction u : x — 1 — x est dérivable et strictement positive sur |—oo, 1] donc la
fonction v = \/u est dérivable sur ]—oo, 1[ et comme la fonction w : x — 2z est dériv-

able sur |—oo, 1] d’ot la fonction f = wxv est dérivable sur]—oo,1[. (D

Soit x € |—00,1[, on a

fx) =

donc (Vo € |—o0,1[), f'(z)=
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5. Le signe de f' (z) est celui de 2—3x sur]—o0,1[. (car (Vx € |—00,1[), v1—2>0).
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Ona: 2—-3r=0 < x:§ et comme a = —3 < 0 donc
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d’ou on déduit le tableau de variations de f :
T | =00 1

EXERCICE 3 .
1. Montrons que : r(A)=B et r(D)=C.
On considére r la rotation de centre O et d’angle T
( OA=O0B

alors le point B est l'image de A par la rotation 7,

On a alors le point C' est l'image de D par la rotation r,

(OT),O_C’*) = g [27]
Cest-a-dire r (D)=2C.

2. Déduisons que : (AD) L (BC) et BC = AD.
Onar(A) = Betr (D)= C et comme la rotation conserve la distance donc AD = BC.
D’autre part l’angle de la rotation r est une mesure de l’angle orienté (zﬁ’) c’est-
a-dire (E, B—C>’> = g [271] . Donc les droites (AD) et (BC') sont perpendiculaires.

3. Soit M 1"image de C' par la rotation r.

On ar(A) = B etr(C) = M et comme l'angle de la rotation r est une mesure de

—

I’angle orienté | AC, BM) c’est-a-dire (AC, BM) =3 [27] . Donc les droites (AC)
et (BM) sont perpendiculaires.



