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Correction du devoir Maison

Exercice 1 .
Calculons les limites :
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Exercice 2 .
Calculons les limites :
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Exercice 3 .
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On considére la fonction f définie par
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par suite :
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D’autre part
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Résolvons 'équation : 222 +x — 3 = 0.

Calculons A.
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_—b+\/Z_—1+\/%_4_1 . b= VA  —1-425 -6 -3
=Ty T T Tyt T T T T T T

d’ot

Dy, = {xER/xgletx%letm#%g}

par suite -
DyNJ = G—oo,%g[u}%g,lDﬂ]—oo,l[
T A
e gbl2
Pinalement -

Dy = (DpNI)U(Dy,NJ)
= ]—oo,%?){u}%?),l{u]l,—i—oo[

2. Calculons : lim f(z) et lim f(z).
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Donc la fonction n’admet pas une limite en 1.
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On étudie le signe du trindome 2x* + x — 3 pour tout x de R.
x —o0  —3/2 1 +00
2ta-3| + O — ( +
Donc :
. vV1—=x . Vv1—=x
lim ——— =—0 et lim ——— =
_3+222 42 -3 _3-22242 -3
o Y



Exercice 4 .

1. On cherche r (A) et r(C) :

T
On considére la rotation de centre O et d’angle 5

& OnaOA=0DB et (O—1>4,—l3>) = z[277] donc r (A) = B.

2
& OnaOC=0A et (O—C>',O—>> E%[27T] donc r (C) = A.

2. Montrons que : r(Q) = P.
— 22— —
On pose r(Q) = Q. OnaCQ = gC’A comme 1 (A) = B et r(C) = A donc AQ' =

2-—— . . L -3
EAB car la rotation conserve le coefficient de colinéairité de deux vecteurs. Or AP =

2—

—AB donc on déduit que
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AQ = AP

ceci signifie que Q' = P. D’our (Q) = P.

3. La nature du triangle OPQ) :

|

On ar(Q) =P c’est équivant a OQ = OP et (O_C)Q, 0_15) = — [27]. Donc le nature

du triangle OPQ) est rectangle isocéle en O.
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